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PETNIECIBAS PROJEKTA REZULTATI PA CETURKsNIEM

Petijums Nr. 1.18 “Jauna Gimbala — EPSILON 140 MWIR izstrade”

Istenotajs SIA “Edge Autonomy Riga”

Progresa parskata (PP) periods | 01.07.2024.-30.09.2024.

Pielikuma Nr. 3 pie Pétniecibas projekta apraksta noraditie sasniedzamie rezultati PP perioda

-

Komponensu sagade, pirmas iteracija raZoSana un montaza. Optiskas veiktspéjas
valideSana statiska vide.

PP perioda sasniegtie rezultati (ieteicamais apjoms lidz 2000 zimém)

Komponensu sagade, pirmas iterdacija razosana un montaza — prototipi. Optiskas veiktspéjas
validesana statiska vide — atskaite. Virtualas testésana rezultatu validacija. Stabilizdcijas
algoritma pielagosana jaunajai geometrijai — atskaite. Izmainu ieviesana dizaind - detalu
sagade un  razoSama  otrds iterdcijas  razoSanai un  montdzai —  prototipi.

Gimbals wuzprojektets, materialu saraksts sakomplektets, detalas/komponentes pasiititas,
pasititais sanemts un gimbals samontgts.

Otraja ceturksni veiktas darbibas - komplektgjoso detalu dizain€Sana un virtuala testeSana,
iepeérkamo komponensSu izveértéSana atbilstibas prasibam, ir lavusi veiksmigi nonakt lidz
nakoSajam starp sasniegumam — samont&tam gimbalam (att. 1).

att. 1 Samontets gimbals

Kiritiskas optikas un elektroniskas komponentes tiek nemtas no noliktavas jo ieprieks realizétos

projektos tas ir parbauditas un atzitas par labu esam $ai izstradei.




Sts izstrades lielakais uzsvars ir uz mehanisko komponentu un to mijiedarbibas strukturalo
stingribu. Labakais dizains tiek panakts iterativa cela: detalu dizain&Sana -> struktiiras
analizéSana ar FEA metodi -> detalu dizain€Sana -> ... -> raZoSana-> montaZza -> optiskas
veiktsp€jas izvertéSana -> rezultati, skatoties uz So diagrammu izstrade ir optiskas izvertésanas

posma.

Optiska veiktspgja uz 30.09.2024., ir veikta ar subjektivas vertésanas metodi — video kvalitati
salidzinot ar analogu (no optikas puses) ieprieks§¢jas paaudzes smagako gimbalu. Gaidamie

rezultati, ka abiem gimbaliem optiska veiktsp€ja statiska vid€ ir vienada, apstiprinajas.

Nakosie starpposmu mérki ir veikt stabilizacijas algoritmu pielagoSana jaunas gimbala
geometrijas vajadzibam, péc §Tm aktivitatém optiska veiktsp&ja tiks izvertéta dinamiska vibraciju
vide.
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